
SIMHUB体感模块

4路体感模块驱动盒 8路体感模块驱动盒 12路体感模块驱动盒



体感模块驱动盒采用两颗M5螺丝固定,孔距95mm

12V电源接口

USB信号接口

接好USB里面会有黄灯亮

接好12V里面会有红灯亮



（参考造型）

（是根据不同踏板设计）

两颗M5螺丝固定，孔距105mm 两颗M8螺丝固定，孔距128mm

风道模块 踏板震动模块 车架震动模块



第一步 体感模块配置与接线



1路左风道

2路刹车踏板

3路右风道

4路油门踏板

5路左前车架

6路右前车架

7路左后车架

8路右后车架

9路离合踏板

10座椅震动1

11座椅震动2

12其它辅助震动

12路体感模块
（使用参考）



风扇功耗大，接1路和3路
平衡输出功率

8路体感模块
（按此方式接线）

5路左前 6路右前 7路左后

1路左风道 3路右风道2路刹车踏板 4路油门踏板

8路右后



8路体感模块
（按此方式接线）

5路左前 6路右前 7路左后

1路离合踏板 2路刹车踏板 4路油门踏板3看需要接

8路右后



风扇功耗大，接1路和3路
平衡输出功率

2路刹车踏板 4路油门踏板1路左风道 3路右风道

4路体感模块
（按此方式接线）



2路刹车踏板 4路油门踏板1路左风道 3路座椅震动

4路体感模块
（按此方式接线）



2路刹车踏板 4路油门踏板1路座椅震动 3路座椅震动

4路体感模块
（按此方式接线）



风扇功耗大，接1路和3路接口，平衡输出功率

1路左风道 3路右风道

4路体感模块
（按此方式接线）



4路体感模块
（按此方式接线）

2路刹车踏板 4路油门踏板3路看需要接1路离合



2025年4月后控制盒板使用新的免驱动的主板
接好USB线，系统能自动识别USB设备如图。



第二步安装Simhub软件



到官方：https://www.simhubdash.com 下载最新版本Simhub软件



按提示完成安装，并启动simhub软件,根据需要改成中文，重启软件生效





如图，选择你的设备模式，单个Simhub设备选中间的单个Arduino，
如果你有多个Simhub设备（仪表，品牌方的外设等等）选择多个Arduino



有两种扫描设备方式：
第一种是扫描所有COM,比较傻瓜，有可能会关联其它设备，或导致其它设备掉线
第二种指定端口,稳定且防止其它COM设备掉线。



如果使用第二种方式，选择对应的COM设备，控制盒会与Simhub快速连接



如果你有多个Arduino设备，就选择多个Arduino设备模式，注意区分设备与端口编号

这是设备都端口范围



这里选对设备COM,正确能添加体感设备(如图，显示已连接)



正确接线，Simhub能显示连接到体感模块“Connected”
如果有多个设备，确保它是“Motors from 1 to 8”,我们的“设定文件”是根据通道编号来做的。
(12路盒子是“1 to 12”,8路盒子是“1 to 8”,4路盒子是“1 to 4”)



(如果没有购买风路模块请跳过此部分)

第三步风路设定



在这里进行风路设定



在这里把通道1定义为Left   ,通道2定义为Right

展开显示

这里有12个通道，你要理解你购买的控制盒
是多少通道的，每个通道接口安装了什么模块

设定通道1为左风
设定通道3为右风

您购买的控制盒是服务这两个部分的功能，单个盒子最大12路



做完前面的设定，可以通过怠速风量进行测试
(正常状态，风扇会转起来，反之检查接线和设定)

使用风扇

风力大小测试
(测试完成设定成0)

如果只有两个风道，就设定成左和右

这里是手动控制风扇速度，正常接线设定，这里是能控制风量



风力：“基于车速的风力范围”是风扇配合车速做转速变化！
建议设定在40-100，不要设定成0-100，因为风扇转速并非线性设备，当风扇低转速范围
的时候，会发出呜呜的电流启动噪音！
所以设定在40，车速到达稳范围后，风扇才开始转，且马上进入一个稳定的启动速度，从
而避开风扇低速不良的工作范围产生的启动噪音！



风路模块只能提供一定的风量范围，提高驾驶体验。
它的风力范围不可能像真车那样0-300km/h的速度风感。
所以，你需要将这有限的风力范围分配到游戏中。
比如车速达到200的时候，就是风力最大的时刻。



第四步震动单元设定

我们分别读取
“效果配置文件”

与
“马达输出配置文件”



按图读取”效果配置文件”

1

2

3

4

5

6



读取“效果配置文件”如图所示



从“导入”可以读入对应的马达配置文件
（我们对常规硬件套装做了对应的马达配置文件对应读取即可）



1.效果配置文件    
2.马达输出

要了解这两部分内容！ 



1效果配置文件

首先你需要添加震动效果，这里列举的是常用效果，不是所有的游戏都支持这些效果，
不支持的游戏，当然在这方面就没有震动的功能

1

2

3

4



整体强度调节

局部强度调节

每一个效果都可以单独设定它的强度，并且能快速打开或者关闭
(效果是需要根据喜好微调的，效果也不要添加太多，越多的效果越难区分状态，
你想想，你有多少个震动单元，集中同时表达过多的效果会不会混乱？
所以添加适当的效果，调整和谐，才能提升驾驶体验)



光有效果是不能工作的，
接下来你要把效果分配给你的硬件啦！

展开它

1

2

3



2马达输出

这里一排就是你添加的若干效果！
效果添加得越多这个列表越长



SIMHUB支持最多12路通道，
你把效果指定到需要的通道就OK啦！

你要知道哪个通道接哪个震动单元！！！

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12



每个通道的震动强度0-200

如：换挡效果，分配给了1、2、4通道
ON是使用

这里还可以对力度微调哦！



第五步Simhub与游戏关联



最后，游戏需要和Simhub完成关联，
不关联游戏没有数据过来，Simhub是不能让风和震动动起来的。



例如，此提示状态，说明游戏并未与SIMHUB进行关联，需要先关联好！
无遥测数据，体感模块无法工作！



感谢您的购买与支持!

祝您生活愉快！


